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ОТБОРОЧНЫЙ ЭТАП  

Отборочный этап олимпиады «Я – магистр» для поступающих в 
магистратуру (далее – Олимпиада) по направлению подготовки 15.04.06 
«Мехатроника и робототехника», программа «Проектирование и 
интеллектуальное управление роботами и мехатронными системами» 
проводится дистанционно, с использованием компьютерных технологий.  

Вопросы заданий компонуются для каждого участника индивидуально в 
автоматическом режиме. Каждый вариант олимпиадной работы отборочного 
этапа включает в себя задания, для правильного ответа на которые участник 
олимпиады должен иметь соответствующие знания в рамках ФГОС 
бакалаврской подготовки.  

На решение задач отборочного этапа Олимпиады отводится 1 (один) 
астрономический час (60 минут). Отсчет времени начинается с момента начала 
выполнения тестовых заданий. Место и время выполнения заданий 
определяются участниками самостоятельно. Для выполнения заданий 
необходим компьютер с доступом в сеть Интернет. Оргкомитет не несет 
ответственности за сбои электропитания и связи в момент решения задач 
отборочного тура. 

 Участник Олимпиады выполняет задания отборочного этапа 
однократно. В задания отборочного этапа входят 3 блока вопросов. За каждый 
правильный ответ 1 блока участник получает 2 балла; за каждый правильный 
ответ 2 блока – 2 балла, за каждый правильный ответ 3 блока – 5 баллов. 
Максимально возможное количество набранных участником баллов – 100.  

В олимпиадные задания отборочного тура включены элементы 
содержания основных разделов (тем) курса бакалаврской подготовки 15.03.06 
«Мехатроника и робототехника»: 

 • 1 группа вопросов «Общетехнические»; 
 • 2 группа вопросов «Управление и информационное обеспечение 

мехатронных и робототехнических систем»; 
 • 3 группа вопросов «Проектирование, применение робототехнических 

систем».  
 
Для ответа на вопросы 1 блока участник олимпиады должен обладать 

знаниями в дисциплинах Физика, Электротехника и электроника, 
Техническая и прикладная механика, Информатика и программирование.  

Второй блок содержит вопросы, которые определены содержанием 
дисциплин Микропроцессорная техника в мехатронике и робототехнике, 
Информационные устройства роботов и РТС, Теория автоматического 
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управления, Электрические, пневматические и гидравлические приводы 
мехатронных и робототехнических систем, Управление роботами и РТС 
Моделирование роботов и РТС 

В третьем блоке собраны вопросы рассматривавшийся в дисциплинах 
САПР робототехнических систем, Гибкие производственные системы в 
промышленной робототехнике, Проектирование роботов и РТС, Основы 
искусственного интеллекта в мехатронике и робототехнике. 

 
 
Участник Олимпиады при прохождении тестирования получит 35 

заданий, содержащих вопросы, случайным образом выбранные из общей базы 
вопросов по данному направлению. При этом будет обеспечено необходимое 
количество вопросов каждой группы. Каждое задание оценивается в 
зависимости от уровня сложности и правильности полученного результата. 
Максимальное количество баллов, которое участник Олимпиады может 
получить за ответы на вопросы всех заданий 100. 

 
 

ПЕРЕЧЕНЬ ЭЛЕМЕНТОВ СОДЕРЖАНИЯ, ВКЛЮЧЕННЫХ В 
ЗАДАНИЯ ОЛИМПИАДЫ ОТБОРОЧНОГО ЭТАПА 2025 /2026 

УЧЕБНОГО ГОДА 
РАЗДЕЛ 1. «Общетехнические». 
В этом разделе содержатся вопросы, рассматривавшийся при изучении 

таких дисциплин как Физика, Электротехника и электроника, Техническая и 
прикладная механика, Информатика и программирование. 

Пример вопроса: 
Как формулируется закон Ома для участка цепи? 
а) U=I⋅R 
б) I=U⋅R 
в) R=U⋅P 
г) P=I/U 
 
Поскольку варианты ответа представлены обычными, а не 

дифференциальными уравнениями, то правильный ответ а), поскольку 
описывает функциональную связь между током, напряжением и 
сопротивлением на участке цепи. 

 
РАЗДЕЛ 2. «Управление и информационное обеспечение мехатронных 

и робототехнических систем». 
В этом разделе содержатся вопросы, рассматривавшийся при изучении 

таких дисциплин как Микропроцессорная техника в мехатронике и 
робототехнике, Информационные устройства роботов и РТС, Теория 
автоматического управления, Электрические, пневматические и 
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гидравлические приводы мехатронных и робототехнических систем, 
Управление роботами и РТС, Моделирование роботов и РТС. 

Пример вопроса: 
Сколько уровней квантизации у 10-битного АЦП? 
а) 1024 
б) 1000 
в) 512 
г) 2048 
 
Аналого-цифровое преобразование предполагает измерение 

непрерывного сигнала в некоторый момент времени и представление 
результата измерения цифровым кодом. Длина (разрядность) этого кода у 
различных устройств преобразования может быть разной. Если разрядность 
имеет N бит, то количество уровней квантования сигнала равно 2N. Таким 
образом для 10-битного АЦП имеем 1024 уровня вкантования.  

 
 
РАЗДЕЛ 3. «Проектирование, применение робототехнических систем». 
В этом разделе содержатся вопросы, рассматривавшийся при изучении 

таких дисциплин как САПР робототехнических систем, Гибкие 
производственные системы в промышленной робототехнике, Проектирование 
роботов и РТС, Основы искусственного интеллекта в мехатронике и 
робототехнике. 

 
Пример вопроса: 
Что такое САПР в контексте инженерии? 
а) Система автоматизированного проектирования изделий и узлов 
б) Система управления складом 
в) Программа для бухгалтерии 
г) Система электронного документооборота 
 
Известно, что конструкторский труд может быть частично 

автоматизирован на основе современных информационных и компьютерных 
технологий. Программное обеспечение для такой автоматизации получило 
название «Систем автоматизированного проектирования». Правильный ответ 
– а). 
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